. . . . 1.1 Optimalne rieSenie Ulohy LP
Postoptimalizacha analyza BEEEFAS R ERCEr T

1.3 Zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie

- predpokladame existenciu optimalneho rieSenia ulohy LP

Zakladny tvar ulohy LP

Uvazujme

min{f(X) =¢' -X:A-X=b,X >0}, (LP)

kde Ac R™N GeR" beR™a X = (xy,...,Xn)"

@ v povodnej tabulke mame vektor koeficientov ucelovej
funkcie €, vektor pravych stran ohraniceni b, maticu
koeficientov ohrani¢eni A a jednotkovu maticu maticu B

@ v optimalnej tabulke médme bazu B C {1, ..., n}, maticu
koeficientov ohraniéeni A* a inverznd maticu B~
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. . . . 1.1 Optimalne rieSenie Ulohy LP
Postoptimalizacha analyza BEEEFAS R ERCEr T

1.3 Zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie

Vlastnosti optimalnej tabulky

Nech xp°™ je optiméalne bazické rieSenie a ¢z je vektor
koeficientov UcCelovej funkcie odpovedajuci baze B. Potom plati:

%™ =B"1.b>0 (V1)
g =g’ T-A*zﬁT (Vo)
foP = f(XP) =G -B~"-b (V)

- pri postoptimaliza¢nej analyze rozliSujeme zmeny:
a) zmena vektora pravych stran
b) zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie
c) pridanie novej premennej
d) pridanie nového ohranicenia

RNDr. Michal Stas, PhD. Linearne programovanie LP



1.1 Optimalne riesenie ulohy LP

Postoptimalizaéné analyza 1.2 Zmena vektora pravych stran

1.3 Zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie

- pri zmene vgktoreLE sa niektora jeho zlozka zmeni o urcitd
hodnotu, t.j. b — (b+ Ab), no Ab nema vplyv na DP

@ v pripade ak B o
B~'.(b+ Ab) 20,

tabulka zostava optiméalnou a fo*' = ¢} - B~ - (b+ Ab)

© v pripade ak B o
B! (b+Ab) %0,

tabulka nie je PP a optimalne rieSenie najdeme pomocou
duélneho algoritmu
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1.1 Optimalne rieSenie ulohy LP

Postoptimalizaéné analyza 1.2 Zmena vektora pravych stran

1.3 Zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie

- pri intervalovej zmene pravej strany ohraniCenia sa taktiez
niektora zlozka vektora b zmeni o uréiti hodnotu, t.].

b — (b+ Ab)
@ Ulohou je zistit podmienky zabezpecujuce existenciu

optimélneho rieSenia novej ulohy vzhfadom na zmenu Ab,
t.j. zachovavajuc PP s vyuzitim

B~'.(b+Ab)>0 (V5)

@ vyrieSenim sustavy linearnych nerovnic (V;) docielime
parametrizaciu zmeny Ab a optimdlnych rieSeni novej
ulohy
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1.1 Optimalne rieSenie ulohy LP

Postoptimalizaéné analyza 1.2 Zmena vektora pravych stran

1.3 Zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie

- pri zmene vektora ¢ sa niektora jeho zloZka zmeni o urcitu
hodnotu, t.j. ¢ — (¢ + AC), no AC nemé vplyv na PP
- vektor novych relativnych cien ¢" ma tvar

¢ =(6+A0)" — (Gs+ ACg)" - A*  resp.

¢f = (i + Ag) — (Cs + ACs) " - Af

@ v pripade ak ¢’ = 0, tabulka zostava optimalnou a
fort = (Gg+ ACg)T -B~1-b

@ v pripade ak ¢’ 7%; 0, tabulka nie je DP a optimalne riedenie
najdeme pomocou primarneho algoritmu
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1.1 Optimalne rieSenie ulohy LP

Postoptimalizaéné analyza 1.2 Zmena vektora pravych stran

1.3 Zmena vektora koeficientov ucelovej funkcie

- pri intervalovej zmene vektora ¢ sa niektora jeho zlozka zmeni
o urCitu hodnotu, t.j.
¢ — (C+ AC)
@ Ulohou je zistit podmienky zabezpecujluce existenciu
optiméalneho rieSenia novej tlohy vzhfadom na zmenu AC,
t.j. zachovavajuc DP s vyuZzitim

¢ =(6+00)" —(Gg+Adg) -A*>0" (V3)
@ vyrieSenim sustavy linearnych nerovnic (V;) docielime

parametrizaciu zmeny AC so zachovanim X °P' z povodnej
tlohy
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